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Propojeni dvou Fidicich jednotek JPR 12 v__rodlném Zage
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V soufasné dobd je v trvalém provozu gystém “Automatizoveny provoz
ddllkové pdsové dopravy (DPD) uhslného lomu Chobafovics = I, etapa”,
Jenz byl FelSen ve spoluprdci Vyzkumného vdstavu pro hnddé uhli v Mosté
(VOHU) a Palivového kombindtu Antonina Zépotockého (PKAZ). Tato I. eba=
pa pi”ed@klé.&ala zgjméns sledovéni provozni 2z poruchovée signalizace
na DFD.

V rdmei II. etapy Pedeni sg roziifila oblast sledovéni technologis
a obohatil se obassh vydévanych informaci. Mald kepacita operalni pamé-
t1 jednotky JFR 12 (4 kiloslova po 12 bitech) systém SAPI neumoinuje
zpmdové.vat tak velky polet dat 2 redlného prostiadi, V plivodni kone
ceped se poditalo s nasezenim minipoditale SM 3 (pamd® 32 kiloslova po
16 bitech). Vzhledem ke 2poidéni jeho dodévky o 3/4 roku, k nedostup=
nosti interface na redlné prostiedi, prakiické nesxistenci ssrvisu i
zpoZdéni vystavby budovy dispedinku na doley; nebylc moZno minipodital
SM 3'va0 redeni II, otapy v danjch terminsch poufit. Proto ge hledaly
- moinosti jeho ndhredy. Pri oriemtaci na tuzemsky trh, nuitnost ryche
ljch doddvek i anaze o névaznost na I. etapu se jevilo jsko nsjvihod-
néjsi propojeni 2 Fidfcich jednotelt JPR 12 pomoci desek PRK. Dalii vy-
hodou tohoto Pedeni byla 1 joho nizkéd cena ve srovnini s SM 3. Kaepsmei-
ta dvou spojenyech procassort JPR 12 jJe oviem stéle nlZ3{ neZ kepacite
SM 3. P?1 ndvrhu daldich aplikaci spojeni dvou JIR 12 je nutno vychd-
zet ze gsystémovich ndrokl, porspektivniho vyvoje novieh politadl a

vzd jemych cencvych relaci.

Dal§i Edet Slénku se zabivé struinym popisem desek PRE a zejmé=
na tvorbou programového vybaveni pro komnikaci dvou jednotek JPR 12
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I. Propojeni #idicich jednotek potioci desky PRK

Deska propojeni Fidicich jednotek umoinuje vzdjemné predivéni dat
1 ingtrukci mezi dvima Fidicimi jednotkami JPR 12. Jednotks preddva ji-
ci data nebo instrukes do drubé jednotky se chovd jako v/v zafizeni
druhé jednotky. Druhd jodnotka misi rozeznat zda jde o data nebo in-
strukce 2 podle toho ddle pracovat. U obou fidicich jednotek jsou po-
ufity. stejné obvody propojeni i adresy, umoZnujici spolupréci obou #i-
dicich jednotek. Desks PRK je konstruovéna jako standardni deska sou-
boru SAPI s piipojujs ss ne sbérnici univerzdlniho propojeni. Na zad-
ni strand desky jsou umistény 2 konektory pro pFipojeni kabeli. Bloko=
vé schéma propojeni dvou Fidicich jednotek je na obr. [ o

Viastupnl desky propojeni jednotky A jsou propojeny se vstupy dos=
ky propojeni jednotky B a vatupy desky propojeni jednotky A jsou pro=-
nojony s vystupy desky propojeni jednotky B.

Dvé Pidieci jednotky potiebuji ke komnikacl mezi sebou B specidl=
nieh pevnd urienfch adres, které nemohou byt vyuZity pro ostatni v/v

-

zaiizeni,

Vistupni hexadecimélni sdresy:

20 ¢o e V}”Stup dat
21 eee Vvistup instruked
22 eee Vistup povoleni prerufieni

23 eee V:;’&Wp zikazu pi"'eméeni

Vstunni hexadecimélni edreay:

BO oo vstup névisti dat
Bl ..o vstup névésti instrukce
B2 .os vstup nivésti pripravovéni dat nebo instrukei

E:ﬁ PrrS V§3'tup zépim do Sti‘ada’ée

II. Programové vybsveni pro kominikaci mezi dvémwa Jedootiami JPR 12

Programové vybaveni pro kominikaci mezi dvima #{dicimi Jednotkami

bylo vytvofeno ve dvou variantdchs



1) variabilni vztah MASTER = SLAVE v pferuSovecim systémi;
2) pewny vztah MASTER = SLAVE v Cekaci smydce.

Permin MASTER - SLAVE je bi¥nd u¥ivén v terminologii klopajch obvedi.
Zde jim rozumime softw:arové vytvoreny vztah Fidicl a podiizemd jednot-
ka, prifem podfizemost v jednotlivfch &asovfch Usecich 1 jeji mira se
v obou variantdch 1i3i a jeo zFejmi z ndsledujiciho popisu. ‘

Ad 1) Fommikace mezi dvinma Fidicimi jednotkemi méd formm variabiloilo
vztehu MASTER = SLAVE. V kterémkoliv Jasovém okamiilu miZe
mit jedna event., druhé F{dici jednotka Fizeni kominilkace; pouze
p¥i soulasném pofadaviku na komanikaci je pewns urcen vztah MAS-
TER - SLAVE a Pizeni piejimi jednotka v postaveni MASTER.

Obé jednotky zpracovévaji autonomé svij vlastai program pii akti-

vovaném prerudovacim systém. PoZadije-li jedna fidici jednotka (v da=
né chvili MASTER) predat drubé #idiei jednotce (v daném pFipads SLAVE)

rasps vybrat z drubd Ffidici jednotky data nebo instrukes, preruii jeji

¢imost. Jednotka SLAVE zjisti zda-1i piislo névésti od dat mnebo in-

strukce a podle toho poznd zda-li je na ni kladen pofadavek vibdru ne-.

bo zépisu, uspokoji se pofadavky (MASTER) e vrdti se z rutiny prerule-

ni{ opst na Fedeni zpracovéni svého programi.

Podobnd je moinj pienos i ¥ obréceném smdru s tim rozdilem, Ze
v pripedd soudasného pofadaviu obou Fidicich jednotek na korunikaci,
prevezme Fizeni komnilnce ta Jednotka, kterd jo definovéng jeko MNASe
TER, zajist{ se jej{ pofadavky a ddle pFebird ¥izeni ta jednotka, Lte-
ré bylae SLAVE, nyni FASTER,

Jednotks, kterd v danou chvill pracuje jeko SLAVE se chovd vili

MASTER jako vstupni event. vystupni zafizeni.

Ad 2) V této verzi je mezi jednotkami pevnd stanoven vztah MASTER-SLA=
VE. Jeodnotka, kterd je zalazena Jako HMASTER Zpracovivd svil
viestni program a v piipadd potFeby Je moZno zajiztit tyto
funkces

a) uloZani 1 slova do podiizené jednotky ma urCenou adrosu
b) ulofeni oblasti paméti z Fidici jednotlky do podfizend



" ¢) piredteni 1 slova z podifizené jednotky z urcené adresy
d) phesun oblasti paméti z podiizend jednotky do Fidici
e) aktivace zpracovéni programd v podfizené jednotce.

Riaici{ jednotka mife tedy pracovat s pamsti podfizené jednotky a akti-
vovat v ni ndkteré programy. Podlizend jednotka miZs piijimet prikazy
a date z Fidici jednotky, nemiZe si je viak sama vyZddat.

Srovndéme=1i ob& varianty programového vybaveni spojeni dvou jed-
rotel miZeme jedndzna&’:né prohlésit, Ze variabilni vztah MASTER =« SLAVE
né Hiroké oplikadni mo’nosti vzhledem k oboustranné komnikaci. Obd
jodnotky procu ji aubonomnd se svym systémem a mohou si navzdjem pfedd~-
vat data 1 povelye.

P#i eplikaci pmgramového' vybeveni variabilniho vztaelm HASTER-
SLAVE Jsme po konzultacich s vjrobcem dosli k zdvdru, %o v ndkte-
rych piipadech (;.OCh&Zl k chybné funkci hardware pieruSovacicho systém
JPR 12. Zjistili wme nimo jind, %e imstrukce ARI (aktivace pPferusova-
ciho systému) aktivizuje pPerufovaci systém okamZité a ne po daldi in=
gtrulzel v pofedi jek uvddi instrukdni popis, prestole instrukce ARI
v ostatnich programsch pracovala bez zévady. Pritonm problém instrukee
ARI 39 nevysiytoval stdle, ale pouzs nahodnds 2 téchio divoal jsiie pro
nesazeni dvouprocesorového systému sledovéni v redlnén prostifedl 2zvo-
1111 pevay vztah MASTER-SLAVE, i !rdyi jome ei védomi omezenfch moZnos—

1 tohoto spojeni.

Vysvétlivky k pouZitjm zk zkratién

SAPI - soubor pro sutomtizované poiizovéni informcl (vyz-obve TES=-
1A Stra3nice)

v/v - zarizeni pro vstup. a vystup informaci

PRK - desln propojeni dvou Fidlcich Jednotek souboru SAPI, ston-

dardné doddvand vyrobcem.
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Lomdd
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jednotls programového Fizeni (#idici jednotke souberu SAPI)
JFN - jodnotka propojeni SAPI s wdjsim prostfedin
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